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Plan prezentacji 2/16

Opis badanego ukladu

Model matematyczny — 1 stopien swobody
3. Oddzialywanie magnes — cewka
4. Identyfikacja parametrow

5. Analiza ukladu o 2 stopniach swobody
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Rys. 1. Model fizyczny oscylatora Rys. 2. Obwod elektryczny 1DoF Rys. 3. Model sprzezonych oscylatorow



Stanowisko badawcze

Rys. 4. Stanowisko eksperymentalne
A - zasilacz, B - PC z LabView, C — generator sygnalow, D — sterownik silnika, E - NI DAQ, F i G — struktury oscylatorow;

1 —rama oscylatora, 2 — prowadnica aerostatyczna, 3 — doptyw powietrza, 4 — prowadnik, 5 — dolny magnes prowadnika,
6 — gorny magnes prowadnika, 7 — nieruchomy magnes, 8 — cewka elektryczna, 9 — rezystor obciazenia, 10 — silnik krokowy wymuszenia,

11 — obrotowe ramie niewywazenia, 12 — niewywazenie, 13 — enkoder liniowy, 14 — linial magnetyczny
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Rys. 6. Sita oddziatywania magnetycznego magnesow
sprezyny magnetycznej
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Rys. 5. Model fizyczny oscylatora



Oddzialywanie magnes — cewka
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Rys. 8. Wzgledne wartosci indukowanej SEM (a) oraz sity oddziatywania magnetycznego (b)
w funkcji bezwymiarowej odleglosci
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Oddzialywanie magnes — cewka cd.
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Rys. 9. Cewka jednowarstwowa - magnes
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Rys. 10. Wzgledne wartosci indukowanej SEM (a) oraz sily oddzialywania magnetycznego (b)
w funkcji bezwymiarowej odleglosci
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Identyfikacja parametrow
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Rys. 11. Sita oddzialywania magnetycznego
magnesOw sprezyny magnetycznej
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Rys. 12. Przebieg czasowy drgan swobodnych
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Rys. 13. Model fizyczny oscylatora
drgan swobodnych tlumionych
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Walidacja modelu
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Rys. 17. Zakres zmian potozenia (a), predkosci (b) w funkgji czestotliwosci oraz charakterystyki czestotliwosciowe
amplitudy (c) oraz generowanej mocy elektrycznej (d).
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Rys. 19. Schemat elektryczny uktadu
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Rys. 18. Model fizyczny oscylatoréw sprzezonych
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Rys. 18. Model fizyczny oscylatoréw sprzezonych
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Rys. 20. Zakres zmian potozen oscylatoréw (a-b), predkosci (c-d) w funkgcji czestotliwosci oraz charakterystyki
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Rys. 21. Charakterystyki amplitudowo-czestosciowe drgan pierwszego oscylatora (a), drugiego oscylatora (b) i generowanej mocy elektrycznej (c) w stanie
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ustalonym, uzyskane zaréwno dla rosnacych, jak i malejacych czestotliwosci oraz réznych wartosci parametru my.
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Rys. 22. Przebiegi czasowe potozen oscylatoréw oraz Rys. 23. Przebiegi czasowe potozen oscylatoréw oraz
generowanego napiecia dla jednego okresu drgan ustalonych generowanego napiecia dla jednego okresu drgan ustalonych
dla wybranych wartosci czestosci wymuszenia, przy dla wybranych wartosci czestosci wymuszenia, przy

zwiekszaniu czestosci zmniejszaniu czestosci
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