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Siła pomiędzy magnesami

𝐹𝑚0 = 𝐴 𝑥 + 2𝑏 −2

𝐴 = 𝐹0 2𝑏 2
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Sprężyna magnetyczna
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Sprężyna magnetyczna

𝐹𝑚 =  𝐴 ∙ −𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2 − 𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2
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Sprężyna magnetyczna

𝑉𝑚 = න𝐹𝑚 𝑥 𝑑𝑥 =
2𝐴 2𝑏 + 𝑑

4𝑏2 + 4𝑏𝑑 + 𝑑2 − 𝑥2

𝐹𝑚 =  𝐴 ∙ −𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2 − 𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2
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Nieliniowa sztywność

𝐹ℎ 𝑥 = 𝑘𝑥(1 + 𝜖𝑥2)

𝐹𝑚 =  𝐴 ∙ −𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2 − 𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2
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Szereg Taylora

𝐴1

𝑁

𝑚
𝐴3

𝑁

𝑚3
𝐴5

𝑁

𝑚5
𝐴7

𝑁

𝑚7

𝐹𝑚3 911.0687 2.6955 ∙  106 0 0

𝐹𝑚5 911.0687 2.6955 ∙  106 5.9811∙  109 0

𝐹𝑚7 911.0687 2.6955 ∙  106 5.9811∙  109 1.1797 ∙  1013

𝐹𝑚3 = 𝐴1𝑥 + 𝐴3𝑥3

𝐹𝑚5 = 𝐹𝑚3 + 𝐴5𝑥5

𝐹𝑚7 = 𝐹𝑚5 + 𝐴7𝑥7
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Wpływ parametrów
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Wpływ parametrów

𝐹𝑚,𝑀𝑎𝑥 𝑑 = 𝐴൫(2𝑏)−2 − 2 𝑑 + 𝑏 )−2 𝑘𝑚,𝑀𝑎𝑥 𝑑 = 2𝐴𝛾 2𝑏 −3 + 2 𝑑 + 𝑏
−3
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Wpływ parametrów

𝐹𝑚 =  𝐴 ∙ −𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2 − 𝑥 + 𝑑 + 2𝑏 −2

𝐴 = 𝐹0 2𝑏 2
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Sprężyna o zmiennym d

δ

1

12

1110968765432

13
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Dynamiczne badania

𝑚2 ሷ𝑥2 = 𝐴 ∙ − 𝑥2 − 𝑑 + 2𝑏 −2 − 𝑥2 + 𝑑 + 2𝑏
−2

− 𝑐𝑐4 ሶ𝑥2 − 𝑐𝑐5sgn ሶ𝑥2
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Dziękuję za uwagę
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